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(54) Modulares Automatisierungsgerat und Baugruppe eines modularen 
Automatisierungsgerdtes 

(57) Es wird ein modular aufbaubares Automatisie- 
rungsgerat angegeben. welches a us Basisbaugruppen 
besteht, welche auf einer Hutschiene aufreihbar sind 
und mit Elektronikbaugruppen (E/A-Modulen) bestuckt 
werden, wobei die Basisbaugruppe neben Steuerlertun- 
gen auch stromtragtahige Verbindungsleitungen auf- 
weist, die zur Kontaktierung auf der einen AuRenseite 
der Baugruppe in Kontaktstifte und auf der gegenuber- 
liegenden AuBenseite in Kontaktbuchsen munden, 
wobei die Kontaktstifte von einern Schutzkragen zumin- 
dest teilweise umschlossen sind, der beim Zusammen- 
schieben benachbarter Baugruppen in eine 
korrespondierend ausgestattete Ausnehmung tm 
Bereich der Kontaktbuchsen formschlussig einfuhrbar 
ist. Der Vorteil der vorliegenden Erfindung besteht 
darin, da6 die Handhabungen im Zusammenhang 
einerseits mit dem Befestigen der Module auf der Trag- 
schiene und anderseits mit dem Kontaktieren mit Nach- 
barmodulen sehr schnell und einfach vonstatten gehen 
und sich der hierfur notwendige technische Aufwand auf 
ein Minimum beschrdnkt. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf ein modulares 
Automatisierungsgerat mlt anreihbaren, auf einer Trag- 
schiene gehaltenen Basismodulen mit AuBenkontakten, s 
wobei das Basismodul mit einem Elektronikmodul kon- 
taktierbar ist, das selbst keine AuBenkontakte aufweist, 
und wobei das Basismodul mit einem benachbarten 
Basismodul kontaktierbar ist. 

[0002] Ein gattungsgemasses Automatisierungsgerat w 
ist aus der DE 36 03 750 C2 bekannt. 
[0003] Aus der DE-QS 44 02 001 A1 ist ebenfalls ein 
modulares Automatisierungsgerat mit anreihbaren, auf 
einer Tragschiene gehaltenen Basismodulen mit 
AuBenkontakten, wobei das Basismodul mit einem 75 
Elektronikmodul kontaktierbar , ist, das selbst keine 
AuGenkontakte aufweist, bekannt. Das Basismodul der 
DE-OS 44 02 001 A1 ist mit einem gegebenenfalls 
benachbarten Basismodul kontaktierbar. Dazu besitzt 
das Basismodul einen f lachen Bodenkanal. in dem eine 20 
Datenbusleitung und eine Stromversorgung gefuhrt 
sind. 

[0004] Mit einem Basismodul sind mehrere Elektronik- 
module kontaktierbar. 

[0005] Aus der DE-OS 44 02 002 A1 sind auf einer 25 
Tragschiene gehaltene benachbart plazierbare E/A- 
Module bekannt. wobei die einzeinen Module jeweils 
auf ihrer einen AuBenseite Federkontakte und auf der 
anderen AuBenseite durch die Federkontakte kontak- 
tierbare Kontaktstellen aufweisen, so daB die in die E/A- 30 
Module integrierten Datenbusleitungen, Stromversor- 
gungsleitungen Und auch die Leistungsstromversor- 
gung automatisch beim Aneinanderreihen der 
einzeinen Module durchkontaktiert bzw. durchgeschleift 
werden. 35 
[0006] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung 
besteht darin, anreihfahige Module fur ein Automatisie- 
rungsgerat anzugeben, die einerseits sowohl die Wei- 
terleitung von Steuersignaien als auch die Weiterleitung 
von im Vergleich zu den Steuersignaien vergleichs- 40 
weise hohen StrOmen gestatten und andererseits auch 
die Nachbarmodule bei hohen Schock- und Ruttelbean- 
spruchungen sicher kontaktieren mussen. 
[0007] Diese Aufgabe wird mit einem modularen Auto- 
matisierungsgerat mit anreihbaren, auf einer Trag- 45 
schiene gehaltenen Basismodulen mit AuBenkontakten, 
wobei das Basismodul mit einem Elektronikmodul kon- 
taktierbar ist, das selbst keine AuGenkontakte aufweist, 
und wobei das Basismodul mit einem benachbarten 
Basismodul kontaktierbar ist, so 

wobei das Basismodul neben Steuerleitungen auch 
stromtragfahige Verbindungsleitungen aufweist, die 
zur Kontaktierung auf der einen AuBenseite des 
Basismoduls in ersten Kontaktmitteln und auf der 55 
gegenuberliegenden AuBenseite des Basismoduls 
in zweiten, zu den ersten Kontaktmitteln korrespon- 
dierend ausgebildeten Gegenkontaktmitteln mun- 



den, dadurch gelttst. 
- daB in raumlichem Zusammenhang mit den ersten 
Kontaktmitteln ein Schutzkragen vorgesehen ist 
und in raumlichem Zusammenhang mit den Gegen- 
kontaktmitteln eine formschlussige, korrespondie- 
rende Ausdehnung vorgesehen ist 

[0008] Die Erfindung bezieht sich dabei sowohl auf 
das Automatisierungsgerat mit den einzeinen erfin- 
dungsgemaB ausgestalteten Modulen/Baugruppen als 
auch auf die Module/Baugruppen selbst. 
[0009] Aus der DE 36 03 750 C2 ist bekannt, die 
Basismodule auf ein Tragprofil aufzuschwenken und 
unten an dem Prof il zu verrasten. Die Baugruppen ver- 
haken sich dabei mit einem seitlich vorstehenden ein- 
schwenkbaren Haken, wobei dies nicht spielfrei zu 
erreichen ist. Die elektrische Verbindung wird uber ein 
separat zu steckendes Flachbandkabel hergestelrt. 
Diese bekannte L6sung ist zum einen hinsichtlich des 
relativ hohen Handlingsaufwands und zum anderen hin- " 
sichtlich des hohen materiellen Aufwands fur Flach- 
bandkabel ,und zugehOrigen • Steckverbindem 
verbesserungswurdig. Weiterhin ist eine Eliminierung 
des mit der Flachbandkabellosung verbunden relativ 
hohen Durchgangswiderstands wunschenswert. Ferner 
sind in der bekannten LOsung stromtragfahige VerWn- 
dungen nicht angesprochen. 

[0010] Der neue Aufbau unterscheidet sich von dem 
aus der DE 36 03 750 C2 bekannten Aufbau in folgen^ 
den Punkten: Es handelt sich urn einen feinmodularen • 
Aufbau (erweiterbar in 1er Schritten), wobei der Aufbau 
auBer den Steuerleitungen auch noch stromtragfahige 
Verbindungsleitungen (ca. 10...15A) umfaBt, wobei die 
Steuer- und Verbindungsleitungen mit geringem Durch- 
gangswiderstand weitergegeben werden. 
[0011] Aus der DE 44 02 002 A1 ist ein Aufbau 
bekannt, bei dem die Baugruppen an ihren Seitenf la- 
chen Schiebefuhrungen aufweisen und so die Baugrup- 
pen aneinandergefugt werden kOnnen und uber einen 
zusatzlichen Mechanismus auf der Tragschiene verra- 
sten. Die Baugruppen weisen zu ihren Nachbarbau- 
gruppen fur die Steuerleitung Druckkbrrtakte mit 
entsprechenden Kontaktf lachen auf und fur die Strom- 
leitungen Gabelkontakte, die beim Aneinanderschieben 
in Korrtaktmesser eingreifen. Nachteil dieses Aufbaues 
ist es. daB bei erhGhten Ruttelbelastungen Relativbe- 
wegungen zwischen den Kontaktf lachen zu einem vor- 
zeitigen Kontakt-VerschleiB fuhren. 
[0012] Die Erfindung sowie wertere vorteilhafte Aus- 
gestaltungen der Erfindung gemaB Merkmalen der 
Unteranspruche werden im folgenden anhand schema- 
tisch dargestellter Ausfuhrungsbeispiele in der Zeich- 
nung naher eriautert; darin zeigen: 

FIG 1 und FIG 2 die Baugruppen des Automatisie- 
rungsgerats aus verschiedenen Per- 
spektiven. 
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[0013] GemaB FIG 1 bzw. FIG 2 stehen sowohl bei 
den Steuerlertungen als auch bei den stromtragfahigen 
Verbindungsleitungen auf der einen Seite der Bau- 
gruppe 10 Kontaktstifte 1 bzw. -messer 2 hervor, wobei 
die Steuerleitungen in die Kontaktstifte 1 und die Strom- 5 
tragf&higen Verbindungsleitungen in die Kontaktmesser 
2 munden. Kontaktstifte 1 und -messer 2 werden beim 
Aneinanderreihen der Baugruppen 10 in die Kontakt- 
buchsen 3 der Nachbarbaugruppe 10' gesteckt. Urn die 
Kontaktstifte 1 und -messer 2 sind Schutzkragen 4 aus- io 
gebildet, die mit entsprechenden formschlussigen Aus- 
nehmungen 5 der Nachbarbaugruppe 10' 
korrespondieren und durch den formschlussigen Ver- 
bund zur mechanischen Stability des Gesamtaufbaues 
wesentlich beitragen. n 15 

[0014] In der vorltegenden Beschreibung werden die 
Bezeichnungen Baugruppe 10 und Basismodul 10 syn- 
onym verwendet, da das Basismodul 10 um das in den 
Zeichnungen nicht dargestellte Elektronikmodul 
ergdnzbar ist, dadurch jedoch das Zusammenwirken 20 
eines ersten Basismoduls 10 mit einem benachbarten 
waiter en Basismodul 10* nicht beeinfluBt ist und sich 
insbesondere die sich da mit ergebende Wirkverbindung 
in gleicher Weise fur das Basismodul 10 wie auch fur 
das mit dem Elektronikmodul kontaktierte Basismodul 25 
10 einstellt. 

[001 5] Die Ruckseite der Basismodule 1 0 ist. wie z. B. 
in FIG 2 ersichtlich, im oberen Bereich zum Einhangen 
des Basismoduls 10 auf die Tragschiene 20 im wesent- 
lichen hakenfdrmig ausgestaltet und weist daher eine 30 
entsprechende Ausnehmung 6 auf. Des weiteren ist ein 
bewegiich gelagerter, insbesondere gefederter Schie- 
ber 7 vorgesehen, der zum einen das Basismodul 10 
auf der Tragschiene 20 verrastet und zum anderen 
durch eine Veriangerung 8, in die ein Haken 9 der Nach- 35 
barbaugruppe 10* eingreift, die Nachbarbaugruppe 10' 
in Steckrichtung sicher verrastet. 
[0016] Die Veriangerung 8 ist entweder mit dem 
Schieber 7 direkt Oder indirekt verbunden, zumindest 
aber durch diesen betatigbar, d.h. eine Bewegung des 4o 
Schiebers 7 fuhrt zu einer entsprechenden Bewegung 
der Veriangerung 8. Die Veriangerung 8 reicht bis in 
den Bereich einer Ausnehmung 8\ die zur Aufnahme 
des Hakens 9 bei zusammengeschobenen Baugrup- 
pen/Modulen 10 vorgesehen ist. Die Ausnehmung 8' ist 45 
dabei so gestattel, daB der Haken 9 in der Ausnehmung 
8* arretiert ist, wenn der Schieber 7 unter Federdruck an 
der Tragschiene 20 anliegt. Die Arretierung des Hakens 
9 ist Idsbar, wenn der Schieber 7 gegen den Federdruck 
bewegt wird. Das EinfOhren des Hakens 9 in die Aus- so 
nehmung 8* ist z.B. beim Zusammenschieben zweier 
Module/Baugruppen 10 auch ohne separate Betatigung 
des Schiebers 7 mdglich. Die angeschragte Oberseite 
des Hakens 9 druckt beim Zusammenschieben die Ver- 
iangerung 8 nach unten, so daB die Ausnehmung 8' 55 
zum EinfOhren des Hakens 9 freigegeben wird. Wenn 
die Nase des Hakens 9 ausreichend weit in die Ausneh- 
mung 8* eingefuhrt ist, wird die Veriangerung 8 unter der 



Federkraft des Schiebers 7 nach oben gedruckt, so daB 
damit der Haken 9 in der Ausnehmung 8* arretiert ist 
und mithin die beiden benachbarten Baugrup- 
pen/Module 10.10' Idsbar fest miteinander verbunden 
sind. 

[0017] Die Handhabung gestaltet sich dabei beson- 
ders einfach und zeichnet sich durch die nachfolgenden 
Schritte aus: Im ersten Schritt A wird das Basismodul 
10 in die Hutschiene 20 eingeh&ngt; im zwerten Schritt 
B wird das Basismodul 10 auf die Hutschiene 20 aufge- 
schwenkt und im dritten und letzten Schritt C wird das 
Basismodul 10 seitlich in Richtung auf ein bereits aufge- 
schwenktes Nachbarmodul 10' verschoben. * 
[0018] Im Schritt A wird das Basismodul 10 mit der 
hakenfOrmigen Ausnehmung 6 zundchst auf der Ober- 
seite der Tragschiene 20 eingehangt, wie dies beson- 
ders aus FIG 2 ersichtlich ist Im Schritt B wird das 
Basismodul 10 auf die Tragschiene 20 aufgeschwenkt, 
wobei der bewegiich, insbesondere federnd, gelagerte 
Schieber 7 mit dem Profil der Tragschiene 20 derart 
zum Eingrrff kommt, daB das Basismodul 10 auf der 
Tragschiene 20 arretiert ist Auch dieser Aspekt ist 
anhand der FIG 2 ersichtlich. Im Schritt C wird das 
Basismodul 10 in Richtung auf ein bereits aufge- 
schwenktes Nachbarmodul 10' seitlich verschoben, 
wobei die ersten Kontaktmtttel 1.2. die im Ausfuhrungs- 
beispiel als Kontaktstifte 1 bzw. Kontaktmesser 2 aus- 
gebildet sind, mit zwerten, zu den ersten Kontaktmrtteln 
1,2 korrespondierend ausgebildeten Gegenkontaktmit- 
teln 3, die im Ausfuhrungsbeispiel als Kontaktbuchsen 3 
ausgebildet sind, kontaktiert werden. Die Richtung des 
Verschiebens entspricht daher der im Zusammenhang 
mit dem dem Verrasten des Hakens 9 in der Ausneh- 
mung 8' des Schiebers 8 zitierten Steckrichtung. Die 
ersten Kontaktmittel 1,2 sind in FIG 1 ersichtlich; die 
zwerten Kontaktmittel 3 sind in FIG 2 ersichtlich. Neben 
den Kontakt- und Gegenkontaktmitteln 1.2,3 gelangen 
beim seitlichen Verschieben der Baugruppe 10 in Rich- 
tung auf die aufgeschwenkte Nachbarbaugruppe 10' 
auch die in FIG 1 ersichtlichen Schutzkragen 4 mit den 
entsprechenden, insbesondere formschlussig ausgebil- 
deten Ausnehmungen 5, die aus FIG 2 ersichtlich sind, 
zum Eingriff. Die Schutzkragen schQtzen die Kontakt- 
mittel 1,2 vor mechanischer Beschadigung; dazu 
schiieBt der jeweilige Schutzkragen 5 im Ausfuhrungs- 
beispiel die Kontaktmittel 1 ,2 auf mindestens drei Sei- 
ten ein. Gegebenenfalls ist auch eine allseitige 
EinschlieBung der Kontaktmittel 1 .2 bzw. ein unterbro- 
chener Schutzkragen, der die Kontaktmittel 1,2 auf 
jeweils gegenuberliegenden Seiten einschlieBt, denk- 
bar. Die im Ausfuhrungsbeispiel im wesentlichen U-fdr- 
mig ausgestalteten Schutzkragen 4 greifen in die im 
Ausfuhrungsbeispiel formschlussig ausgebildeten Aus- 
nehmungen 5 ein. Prinzipiell ist es auch denkbar, daB 
mit den Ausnehmungen 5 nur die AuBenkontur der 
Schutzkragen 4 nachgebildet ist und auf eine Form- 
schlussigkeit hinsichtlich der Innenkontur der Schutz- 
kragen 4 verzichtet wird. Die Schutzkragen 4 sind im 
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Ausfuhrungsbeispiel einstuckig mit dem Basismodul 10 
bzw. mitdessen Gehause verbunden. 
[001 9] Beim Trennen der Baugruppen muB der Schie- 
ber 7 uber einen Schraubendreher aus seiner Endstel- 
lung gebracht werden. Hierzu befindet sich im unteren 
Bereich des Basismodules 10 eine entsprechende Aus- 
pragung 11. in welche die Klinge des Schraubendre- 
hers zur Betatigung des Schiebers 7 einfQhrbar ist. 
[0020] Die mit der vorgeschlagenen Losung verbun- 
denen Vorteile lassen sich wie folgt kurz zusammenfas- 
sen: 

- Steuerleitungen und Verbindungsleitungen werden 
Ober einfache gerade steckb^re Steckkontakte 
ohne Zusatzkontaktmittel Obertragen und sind 
damit z.B. hinsichtlich der Stromtragfahigkeit. des 
Ubergangswiderstand, etc. optima! dimensionier- 
bar, wobei im Ausfuhrungsbeispiel einstuckige Kon- 
taktmittel Verwendung finden, die auf der einen 
Seite in die Kontaktstifte 1 bzw. Kontaktmesser 2 
und auf der anderen Seite in die Kontaktbuchsen 3 
munden, dabei sind die einstOckigen Kontaktmittel 
gegebenenfalls, insbesondere im Falle der Steuer- 
leitungen, auch durch eine Leiterplatte mit entspre- 
chenden Leiterzugen. mit denen die oben 
genannten Kontaklnriittel 1.2,3 kontaktiert sind, 
ersetzbar; 

- die Schutzkragen 4 der Steckkontakte 1,2 positio- 
nieren den mechanischen Aufbau relativ spielfrei 
zueinander, so daB Ruttelbeanspruchungen sich 
nicht auf die Kontaktierung der Basismodule 10,10' 
untereinander auswirken; ■ 

- die seitliche Verrastung der Basismodule 10, 10' 
untereinander ist durch die Halterung an der Trag- 
schiene 20 mit dem Federschieber 7 ebenfalls im 
wesentlichen spielfrei. 

Daruber hinaus ergtbt sich eine besonders einfache 
Handhabung, wobei der mechanische Aufwand gering 
ist, da Standard-Kontaktzonen 1,2,3 Verwendung fin- 
den und nur ein Schieberelement 7 fur zwei Funktionen 
{Aufrasten auf der Tragschiene 20 und Arretieren des 
Modulverbands) zum Einsatz kommt. 
[0021] Dabei ist insbesondere die integration der 
Funktionen sicheres Befestigen auf einem Tragprofil 20 
und ruttelsicheres Verbiriden der Steuer- und Verbin- 
dungsleitungen mit nur einem Funktions- und Bedie- 
nelement 7 und dessen Realisierung in einem kleinen 
Basisteil hervorzuheben. 

[0022] Ferner ist das Basismodul 10 im Kbntaktbe- 
reich 13,13*. der zur Kontaktierung des nicht dargestell- 
ten Elektronikmoduls vorgesehen ist, derart 
ausgestaltet, daB das Elektronikmodul ausschlieBHch 
seitenrichtig an den Kontaktbereich 13,13' heranfuhrbar 
ist. Dazu sind am Basismodul 10 die mit diesem ein- 
stuckig verbundenen Fuhrungselemente 12,12' vorge- 
sehen, die mit korrespondierend ausgestalteten 
Ausnehmungen des Elektronikmoduls zusammenwir- 



ken und damit ausschlieBHch das seitenrichtige Heran- 
fiihren des Elektronikmoduls an den Kontaktbereich 
ermfcglichen. Die FOhrungselemente 12,12' sind dabei 
derart ausgestaltet, daB das seitenrichtige Heranfuhren 
5 gewahrleistet ist, bevor die Kontaktelemente 13,13* zum 
elektrisch leitenden Kontaktieren des Elektronikmoduls 
mit dem Basismodul 10 zum Eingriff kommen. 
[0023] Zusammenfassend laBt sich die vorliegende 
Erf indung wie folgt kurz beschreiben: Es wird ein modu- 
10 iar aufoaubares Automatisierungsgerat angegeben, 
welches' aus Basisbaugruppen besteht, welche auf 
einer Hutschiene aufreihbar sind und mit Elektronikbau- 
gruppen (E/A-Modulen) bestuckt werden, wobei die 
Basisbaugriippe neben Steuerleitungen auch strom- 
15 tragfahige Verbindungsleitungen aufweist. die zur Kon- 
taktierung auf der einen AuBenseite der Baugruppe in 
Kontaktstifte und auf' der gegenuberliegenden AuBen- 
seite in Kontaktbuchsen munden, wobei die Kontakt- 
stifte von einem Schutzkragen zumindest teilweise um- 
20 schlossen sind, der beim Zusammenschieben benach- 
barter Baugruppen in eine korrespondierend ausgestal- 
tete Ausnehmung im Bereich der Kontaktbuchsen 
formschlussig einfQhrbar ist. Der Vorteil der vorliegen- 
den Erf indung besteht darin, daB die Handhabungen im 
25 Zusammenhang einerseits mit dem Befestigen der 
Module auf der Tragschiene und anderseits mit dem 
Kontaktieren mit Nachbarmodulen sehr schnell und ein- 
fach vonstatten gehen und sich der hierfur notwendige 
technische Aufwand auf ein Minimum beschrankt. 
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1 . Modulares Automatisierungsgerat mit anreihbaren, 
. auf einer Tragschiene (20) gehaltenen Basismogu- 
len (10) mit AuBenkontakten, wobei das Basismo- 
dul (10) mit einem Elektronikmodul kontaktierbar 
ist, das selbst keine AuBenkontakte aufweist, und 
wobei das Basismodul (10) mit einem benachbar- 
ten Basismodul (10') kontaktierbar ist, wobei 

- das Basismodul (10) neben Steuerleitungen 
auch stromtragfahige Verbindungsleitungen 
aufweist, die zur Kontaktierung auf der einen 
AuBenseite des Basismoduls (10) in ersten 
Kontaktmitteln (1,2) und auf der gegenuberlie- 
genden AuBenseite des Basismoduls (10) in 
zweiten, zu den ersten Kontaktmitteln (1 ,2) kor- 
respondierend ausgebildeten Gegenkontakt- 
mitteln (3) munden, 
dadurch gekennzeichnet, 
daB in raumlichem Zusammenhang mrt den 
ersten Kontaktmitteln (1,2) ein Schutzkragen 
(4) vorgesehen ist und in raumlichem Zusam- 
menhang mit den Gegenkontaktmitteln (3) eine 
zu dem Schutzkragen (4) formschlussig korre- 
spondierende Ausnehmung (5) vorgesehen ist. 

2. Modulares Automatisierungsgerat nach Anspruch 
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1, dadurch gekennzeichnet, daft der Schutzkra- 
gen einstuckig mit dem Basismodul (10) verbunden 
ist. 

3. Modulares Automatisierungsgerat nach Anspruch 1 s 
Oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB zum Aufra- 
sten des Basismoduls (10) auf die Tragschiene (20) 
Vorrichtungen (6.7) zum beidseitigen Eingriff mit 
der Tragschiene (20) vorgesehen sind, wobei die 
erste Vorrichtung (6) eine im wesentlichen haken- 10 
fdrmige Ausnehmung (6) des Basismoduls (10) ist 
und wobei die zweite Vorrichtung (7) ein beweglich 
gelagerter, insbesondere gefederter, Schieber (7) 

ist. 

75 

4. Modulares Automatisieriingsgerat nach Anspruch 
3, dadurch gekennzeichnet, daB mit dem Schie- 
ber (7) verbunden oder mit diesem betatigbar eine 
Veriangerung (8) vorgesehen ist, die einen in eine 
korrespondierende Ausnehmung (8') eingefuhrten 20 
Haken (9) eines Nachbarmoduls (10) in der Aus- 
nehmung (8*) arretiert. 

5. Anreihbare, auf einer Tragschiene (20) gehaltene 
Grundbaugruppe (10) eines mbdularen Automati- 25 
sierungsgerates, wobei die Grundbaugruppe (10) 
Au6enkontakte aufweist, wobei die Grundbau- 
gruppe (10) mit einem Elektronikmodul kontaktier- 
bar ist, das seibst keine AuBenkontakte aufweist, 
und wobei die Grundbaugruppe (10) mit einer 30 
benachbarten Grundbaugruppe (10') kontaktierbar 

ist, wobei 

- die Grundbaugruppe (10) neben Steuerleitun- 
gen auch stromtragfahige Verbindungsleitun- 35 
gen aufweist, die zur Kontaktierung auf der 
einen AuBenseite der Grundbaugruppe (10) in 
ersten Kontaktmitteln (1,2) und auf der gegen- 
uberliegenden AuBenseite der Grundbau- 
gruppe (10) in zweiten, zu den ersten 40 
Kontaktmitteln (1,2) korrespondierend ausge- 
bitdeten Gegenkontaktmitteln (3) mOnden, 
dadurch gekennzeichnet, 
daB in raumlichem Zusammenhang mit den 
ersten Kontaktmitteln (1,2) ein Schutzkragen 45 
(4) vorgesehen ist und in r&umlichem Zusam- 
menhang mit den Gegenkontaktmitteln (3) eine 
zu dem Schutzkragen (4) formschlussig korre- 
spondierende Ausnehmung (5) vorgesehen ist. 

so 

6. Grundbaugruppe nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Schutzkragen einstuckig 
mit der Grundbaugruppe (10) verbunden ist. 

7. Grundbaugruppe nach Anspruch 5 oder 6. 55 
dadurch gekennzeichnet, daB zum Aufrasten der 
Grundbaugruppe (10) auf die Tragschiene (20) Vor- 
richtungen (6,7) zum beidseitigen Eingriff mit der 



Tragschiene (20) vorgesehen sind, wobei die erste 
Vorrichtung (6) eine im wesentlichen hakenf 6rmige 
Ausnehmung (6) der Grundbaugruppe (10) ist und 
wobei die zweite Vorrichtung (7) ein beweglich 
gelagerter, insbesondere gefederter, Schieber (7) 
ist. , 

8. Grundbaugruppe nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, daB mit dem Schieber (7) ver- 
bunden oder mit diesem betatigbar eine VerlSnge- 
rung (8) vorgesehen ist, die einen in eine 
korrespondierende Ausnehmung (8') eingefuhrten 
Haken (9) einer Nachbarbaugruppe (10) in der Aus- 
nehmung (8*) arretiert. 
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(54) Modulares Automatisierungsgerat und Baugruppe eines modularen 
Automatisierungsgerdtes 

(57) Es wird eirl modular aufbaubares Automatisie- 
rungsgerat ahgegeben, welches aus Basisbaugruppen 
besteht, welche auf einer Hutschiene aufreihbar sind 
und mit Elektronikbaugruppen (E/A-Modulen) bestuckt 
werden, wobeidie Basisbaugruppe neben Steuerleitun- 
gen auch stromtragfahige Verbindungsleitungen auf- 
weist die zur Kontaktierung auf der einen AuBenserte 
der Baugruppe in Kontaktstrfte und auf der gegenuber- 
liegenden AuBenseite in Korrtaktbuchsen munden, 
wobei die Kontaktstifte von einern Schutzkragen zumin- 
dest teilwetse umschlossen sind, der beim Zusammen- 
schieben benachbarter Baugruppen in eine 
korrespondierend ausgestaltete Ausnehmung im 
Beretch der Korrtaktbuchsen formschlussig einfuhtbar 
ist. Der Vorteil der vorliegenden Erfindung besteht 
darin, daft die Handhabungen im Zusammenhang 
einerseits mit dem Befestigen der Module auf der Trag- 
schiene und anderseits mit dem Kontaktieren mit Nach- 
barmodulen sehr schnell und eirrfach vonstatten gehen 
und sich der hierfur notwendige technische Aufwand auf 
ein Minimum beschrankl. 
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